ZPXM Universalgreifer

Pneumatischer Greifer m 2 Finger Parallel

Anwendung/Kundennutzen

Kompakte leichte Bauweise und hohe Greifkraft durch optimierte Ovalkolbengeometrie
Greifkrafterhalt (LSI/LSE, NSE/NSI)

Innen- und AuBenspannung

Seitliche oder hintere Zufuhrung

Kompatibel zu marktublichen Greifern

Technische Merkmale

e Aluminiumgehduse

e Schutzart: IP64

Warmebehandelte Funktionsteile fur hohe Prazision und lange Lebensdauer
Hochste Steifigkeit und Wiederholgenauigkeit: 0,02 mm

Sperrluftanschluf

Optional: Sensor-Paket zur Greifposition-/Endlagenabfrage (IPS 4.0)

Lieferumfang
Greifer mit Zentrierbuchsen und Befestigungsschrauben (ohne Greiferfinger und Sensoren)
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Betatigungskolben mit maximaler Flache
durch optimierte Ovalkolbengeometrie fiir maximale Greifkraft
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Universalgreifer ZPXM 1 25

Abmessung und technische Daten Pneumatischer Greifer
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Technische Anderungen vorbehalten.
Fur genauere Informationen steht Ihnen unser Kundenservice gerne zur Verfiigung.

. Offnen/ . Empfohlenens e ] R2
Typ G?ﬁ;; I;:ﬂ Feg;rlzﬁ;ﬂ (mum) D([';:;k SchlieBen Ge<"'<\"§ht Werkstiick-|  (mm) (mm) (mm)
6bar Beglanlaul T RS Zeit (s) gewicht | min/max. | min/max. | min./max.
| bei 6 bar (Kg)

2PXM-N 125 77901864 2800 - 6 79 2/8 0,1/0,1 1,6 14,0 30,5/36,5 71,5/77,5 23,5/29,5
2PXM-NSE 125 77902064 3.900 1.100 6 151 4/6,5 0,12/0,08 2 14,0 30,5/36,5 71,5/77,5 23,5/29,5
2PXM-NSI 125 77901164 4.070 1.100 6 157 4/6,5 0,08/0,12 2 14,0 30,5/36,5 71,5/77,5 23,5/29,5
2PXM-L 125 77901964 1320 - 13 79 2/8 0,1/0,1 1,6 7,0 30,5/43,5 64,5/77,5 23,5/36,5
2PXM-LSE 125 77902164 1.840 520 13 151 4/6,5 0,12/0,08 2 7,0 30,5/43,5 64,5/77,5 23,5/36,5
2PXM-LSI 125 77901264 1.920 520 13 157 4/6,5 0,08/0,12 2 7,0 30,5/43,5 64,5/77,5 23,5/36,5

LSI/LSE, NSE/NSI = Greifkrafterhalt (E = AuBenspannung, | = Innenspannung), L = Langhub, N = Normalhub
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2PXM 160 Universalgreifer

Pneumatischer Greifer Abmessung und technische Daten

+10°C  +70°C
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Technische Anderungen vorbehalten.
Fir genauere Informationen steht Ihnen unser Kundenservice gerne zur Verfligung.

p Greifkraft | Federkraft (mUm) [z:;uck s?:::ir:;;:e/n Ge\':<vicht wzg;f:i‘f (mem) (r::n) (rﬁgﬁ ;
Beglanlaul min./ar;)ax. Zgit (s) K9 gewicht | min/max. | min/max. | min./max.
bei 6 bar ()

2PXM-N 160 77901868 4560 - 8 161 2/8 0,14/0,14 2,9 23,0 38,5/46,5 90/98 29,5/37,5
2PXM-NSE 160 77902068 6.510 1.950 8 318 4/6,5 0,22/0,11 3,7 23,0 38,5/46,5 90/98 29,5/37,5
2PXM-NSI 160 77901168 6.850 1.950 8 330,5 4/6,5 0,11/0,22 3,7 23,0 38,5/46,5 90/98 29,5/37,5
2PXM-L 160 77901968 2150 = - 16 161 2/8 0,14/0,14 29 11,0 38,5/54,5 82/98 29,5/45,5
2PXM-LSE 160 77902168 3.070 920 16 318 4/6,5 0,22/0,11 3,7 11,0 38,5/54,5 82/98 29,5/45,5
2PXM-LSI 160 77901268 3.240 920 16 330,5 4/6,5 0,11/0,22 3,7 11,0 38,5/54,5 82/98 29,5/45,5

LSI/LSE, NSE/NSI = Greifkrafterhalt (E = AuBenspannung, | = Innenspannung), L = Langhub, N = Normalhub
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Universalgreifer ZPXM 200

Abmessung und technische Daten Pneumatischer Greifer
+1D°E +70:C
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Technische Anderungen vorbehalten.
Fur genauere Informationen steht Ihnen unser Kundenservice gerne zur Verfligung.

Offnen/ Empfohlenens e R1 R2

Typ s (mUm) %:;k SchlieBen Ge(;:(vi;ht Werkstiick-|  (mm) (mm) (mm)
Ty TR ArER Zgit 6] 9 gewicht | min/max. | min/max. | min./max.
bei 6 bar ()]

2PXM-N 200 77901872 5560 - 14 373 2/8 0,3/0,3 5,8 28,0 38/52 105/119  28,5/42,5
2PXM-NSE 200 77902072 7.560 2.000 14 733 4/6,5 0,5/0,3 7.3 28,0 38/52 105/119  28,5/42,5
2PXM-NSI 200 77901172 7.900 2.000 14 758 4/6,5 0,3/0,5 7.3 28,0 38/52 105/119  28,5/42,5
2PXM-L 200 77901972 3.700 @ - 25 373 2/8 0,3/0,3 5,8 18,5 38/63 94/119  28,5/53,5
2PXM-LSE 200 77902172 5.020 1.320 25 733 4/6,5 0,5/0,3 73 18,5 38/63 94/119  28,5/53,5
2PXM-LSI 200 77901272 5.260 1.320 25 758 4/6,5 0,3/0,5 7.3 18,5 38/63 94/119  28,5/53,5

LSI/LSE, NSE/NSI = Greifkrafterhalt (E = AuBenspannung, | = Innenspannung), L = Langhub, N = Normalhub
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2PXM

Pneumatischer Greifer

Universalgreifer
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Spannkraftdiagramm und Fingerldange

SPANNKRAFTDIAGRAMM 2PXM 125
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SPANNKRAFTDIAGRAMM 2PXM 160
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SPANNKRAFTDIAGRAMM 2PXS 200
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Fingerlange (mm)

Spannkraft berechnet bei 6 bar.
Max. empfohlene Fingerhéhe:
200 mm

Max. Gewicht pro Finger: 2,3 kg
Fir das Spannen des Innen-
durchmessers sind +5% der

im Diagramm angegebenen
Spannkraft zu berulcksichtigen.

Verwenden Sie Verbindungs-
schrauben der Klasse 12.9

Spannkraft berechnet bei 6 bar.
Max. empfohlene Fingerhéhe:
240 mm

Max. Gewicht pro Finger: 3,7 kg
Fur das Spannen des Innen-
durchmessers sind +5% der

im Diagramm angegebenen
Spannkraft zu berlcksichtigen.

Verwenden Sie Verbindungs-
schrauben der Klasse 12.9

Spannkraft berechnet bei 6 bar.
Max. empfohlene Fingerhohe:
300 mm

Max. Gewicht pro Finger: 6,7 kg
FUr das Spannen des Innen-
durchmessers sind +5% der

im Diagramm angegebenen
Spannkraft zu bertcksichtigen.

Verwenden Sie Verbindungs-
schrauben der Klasse 12.9
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