ZPXS Universalgreifer

Pneumatischer Greifer m 2 Finger Parallel

Anwendung/Kundennutzen

Kompakte leichte Bauweise und hohe Greifkraft durch optimierte Ovalkolbengeometrie
Greifkrafterhalt (LSI/LSE, NSE/NSI)

Innen- und AuBenspannung

Seitliche oder hintere Zufuhrung

Kompatibel zu marktublichen Greifern

Technische Merkmale

e Aluminiumgehduse

e Schutzart: IP40

Warmebehandelte Funktionsteile fur hohe Prazision und lange Lebensdauer
Hochste Steifigkeit und Wiederholgenauigkeit: 0,01 mm

Sperrluftanschluf

Optional: Sensor-Paket zur Greifposition-/Endlagenabfrage (IPS 4.0)

Lieferumfang
Greifer mit Zentrierbuchsen und Befestigungsschrauben (ohne Greiferfinger und Sensoren)

2PXS

Zentrierbuchsen ¢

Gewichtsoptimierter ¢
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Grundbacke mit
standardisiertem Vorbereitung
Anschraubbild Endlagenabfrage oder
zur Befestigung der Positionsabfrage
Greiferfinger mittels induktiven

Sensoren IPS 4.0

Stabile Filhrung

Betatigungsanschliisse

seitlich oder unten liegend C-Nut fur

C-Nut Magnetsensoren zur
Kolbenstellungsabfrage

(Endlagenabfrage)

Betatigungskolben mit maximaler Flache
durch optimierte Ovalkolbengeometrie
fur maximale Greifkraft
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Universalgreifer 2PXS 64

Abmessung und technische Daten Pneumatischer Greifer
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Technische Anderungen vorbehalten.
Fir genauere Informationen steht lhnen unser Kundenservice gerne zur Verfligung.

Typ Greiflraft | Federkraft oo %‘a‘;k s?:::;s:/n Ge<‘,’<"i§ht Hiibeirl (o) (mm) (rﬁﬁﬁ)
Beglanlaul Ty Zgit (s) 9 gewicht | min/max. | min/max. | min./max.
bei 6 bar ()
2PXS-N 64 77901856 630 = 3 8 2/8 0,03/0,03 0,3 3,0 14,25/17,25  36/39 10/13
2PXS-NSE 64 77902056 930 300 3 17 4/6,5 0,04/0,02 0,38 3,0 14,25/17,25  36/39 10/13
2PXS-NSI 64 77901156 1.010 300 3 18,5 4/6,5 0,02/0,04 0,38 3,0 14,25/17,25  36/39 10/13
2PXS-L 64 77901956 Sfolg | === 6 8 2/8 0,03/0,03 0,3 1,5 14,25/20,25  36/39 10/16
2PXS-LSE 64 77902156 440 140 6 17 4/6,5 0,04/0,02 0,38 1,5 14,25/20,25  36/39 10/16
2PXS-LSI 64 77901256 480 140 6 18,5 4/6,5 0,02/0,04 0,38 1,5 14,25/20,25  36/39 10/16

LSI/LSE, NSE/NSI = Greifkrafterhalt (E = AuBenspannung, | = Innenspannung), L = Langhub, N = Normalhub
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2PXS 80 Universalgreifer

Pneumatischer Greifer Abmessung und technische Daten
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Technische Anderungen vorbehalten.
Fur genauere Informationen steht Ihnen unser Kundenservice gerne zur Verfiigung.

. Offnen/ . Empfohlenen: e R1 R2
Typ Grelfkrz?lft Federkraft (mUm) D(tl;l;f)k SchlieBen Ge<\l/<w§ht Werkstiick-|  (mm) (G i,
Bedlaniuls T ATERS Zeit (s) 9 gewicht [ min/max. | min/max. | min./max.
ST bei 6 bar ()

2PXS-N 80 77901858 970 || - 4 17 2/8 0,04/0,04 0,55 5,0 18,75/22,5 44/48 13,5/17,5
2PXS-NSE 80 77902058 1.290 320 4 31 4/6,5 0,05/0,03 0,65 5,0 18,75/22,5 44/48 13,5/17,5
2PXS-NSI 80 77901158 1.410 320 4 33 4/6,5 0,03/0,05 0,65 5,0 18,75/22,5 44/48 13,5/17,5
2PXS-L 80 77901958 460 - 8 17 2/8 0,04/0,04 0,55 2,5 18,75/26,5 40/48 13,5/21,5
2PXS-LSE 80 77902158 610 150 8 31 4/6,5 0,05/0,03 0,65 2,5 18,75/26,5 40/48 13,5/21,5
2PXS-LSI 80 77901258 670 150 8 33 4/6,5 0,03/0,05 0,65 2,5 18,75/26,5 40/48 13,5/21,5

LSI/LSE, NSE/NSI = Greifkrafterhalt (E = AuBenspannung, | = Innenspannung), L = Langhub, N = Normalhub
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Universalgreifer ZPXS 1 00

Abmessung und technische Daten Pneumatischer Greifer
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Technische Anderungen vorbehalten.
Fir genauere Informationen steht lhnen unser Kundenservice gerne zur Verfligung.

Typ Greiflraft | Federkraft B D(B‘a’f)k S(c)ff\:ir:;;;/n Ge(‘l’<"i§ht Werterie () () (r:fn)
Ty TR ArER Zgit 6] 9 gewicht | min/max. | min/max. | min./max.
bei 6 bar (©)

2PXS-N 100 77901860 1550 - 5 33,5 2/8 0,07/0,07 0,93 8,0 23,5/28,5 55/60 17,5/22,5
2PXS-NSE 100 77902060 2.290 740 5 67 4/6,5 0,1/0,05 1,2 8,0 23,5/28,5 55/60  17,5/22,5
2PXS-NSI 100 77901160 2.450 740 5 71 4/6,5 0,05/0,1 1,2 8,0 23,5/28,5 55/60 17,5/22,5
2PXS-L 100 77901960 730 | —- 10 33,5 2/8 0,07/0,07 0,93 4,0 23,5/33,5 50/60 17,5/27,5
2PXS-LSE 100 77902160 1.080 350 10 67 4/6,5 0,1/0,05 1,2 4,0 23,5/33,5 50/60 17,5/27,5
2PXS-LSI 100 77901260 1.160 350 10 71 4/6,5 0,05/0,1 1,2 4,0 23,5/33,5 50/60 17,5/27,5

LSI/LSE, NSE/NSI = Greifkrafterhalt (E = AuBenspannung, | = Innenspannung), L = Langhub, N = Normalhub
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2PXS

Pneumatischer Greifer

Universalgreifer

Spannkraftdiagramm und Fingerldange

SPANNKRAFTDIAGRAMM 2PXS 64
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SPANNKRAFTDIAGRAMM 2PXS 80
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Fingerlange (mm)

Spannkraft berechnet bei 6 bar.
Max. empfohlene Fingerhéhe:
100 mm

Max. Gewicht pro Finger: 0,4 kg
Fir das Spannen des Innen-
durchmessers sind +10% der

im Diagramm angegebenen
Spannkraft zu berulcksichtigen.

Verwenden Sie Verbindungs-
schrauben der Klasse 12.9

Spannkraft berechnet bei 6 bar.
Max. empfohlene Fingerhéhe:
120 mm

Max. Gewicht pro Finger: 0,7 kg
Fur das Spannen des Innen-
durchmessers sind +10% der

im Diagramm angegebenen
Spannkraft zu berlcksichtigen.

Verwenden Sie Verbindungs-
schrauben der Klasse 12.9

Spannkraft berechnet bei 6 bar.
Max. empfohlene Fingerhohe:
150 mm

Max. Gewicht pro Finger: 1,2 kg
FUr das Spannen des Innen-
durchmessers sind +7% der

im Diagramm angegebenen
Spannkraft zu bertcksichtigen.

Verwenden Sie Verbindungs-
schrauben der Klasse 12.9
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